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ロボット利⽤に⽴ちはだかる壁
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② 運⽤⾯の壁

③ スキルトランスファーの壁

⽬標: ⽣成AIを⽤い、⾃然⾔語で

誰でもロボットを動かせる

① 専⾨性の壁

ROSやPythonコード分からないと
ロボットをプログラムできない

専門知識を持っていても、

毎回ロボットの行動パターンを
変更したい時にコードも更新
する必要があり面倒

毎回新人が来たら

コードの書き方を
教える必要がある

Amazon Bedrock で

⾃然⾔語でロボットを運⽤・操作してみましょう︕
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自然言語で

ロボットへ指示
自然言語でロボットの
設定や制限事項を指定

エッジAI＋マルチモーダル生成AIで

ロボットが物理世界の状況を理解

生成AIでロボットの運用を楽に
Physical AIで「人間の指示」と「物理世界の状況」を理解！

建物内を5回巡回して、終わったら元の場所に戻って。

巡回の途中で10メートルごとに写真を撮って。

移動範囲は5m以内
の範囲。

速度は1km/hまで
に抑える。

砂を運んでいる

トラックが

⾒つかりました！

巡回して砂を運んでいるトラック

を探して
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生成AIが人からの指示をロボットのコードに翻訳

4

“巡回してトラックの近く

に携帯を遊んでいる
作業員を見つけて”

ロボットが

コードを実行

ユーザー

Amazon Bedrockが

人からの指示を
ROSコードに翻訳

AWS IoT Coreで

生成されたコードをロボットに送信

その後、ロボット
が実際に動く
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ロボットが物理世界の状況を理解
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1. “トラックを探して” →エッジAIでトラッ

クを検知
必要な

プロセス

砂を運んでいる

トラックが

⾒つかりました！

トラックが

⾒つかりました！

巡回してトラックを探して
巡回して砂を運んでいるトラック

を探して

1. “トラックを探して” →エッジAIでトラックを検知

2. “砂を運んでいるかどうか” →⽣成AIでトラックの

映像を解析

エッジAIの物体検出のみ エッジAIでの物体検出＋生成AIでの映像解析
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GatewayAIAPI

Web Application

デモのアーキテクチャー（例としてカメラ付きTurtleBot 3を使⽤）

AWS Cloud CEDIX And Robitcs Account

Amazon S3
（ウェブフロントエンド）

Amazon 
CloudFront

AWS IoT CoreAmazon BedrockAmazon API Gateway

Robot 運用 

UI

User

指示: 

「5秒間前に進み、
右に90度回転。

砂を運んでいるトラック
が見えたら、

写真を送って」

今回のデモで

利用するRobot
(TurtleBot 3)

2. 自然言語をROSコードへ変換
Gatewayへ送信

1. セキュアに処理を受け付け
3. ROSコードをMQTT経由で

Robotへ送信
4. MQTTでリアルタイムに
コマンドを受信し、実行

5. 移動＆物体検出＆映像送信6. 受信画像を解析し、返信

7. 判定結果に応じて継続

8. 指示完了＆結果送信9. 結果をMQTT経由でAPIへ送信
10. 結果をHTTPS経由でClientへ
送信

ロボットが生成された

ROSコードを実行し、
実際に動く
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ご清聴
ありがとうございました！
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Thank you!
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Solutions Architect

Muhammad Fikko


